MANTENIMIENTO DEL COMPUTADOR 1

GUIA DE MANTENIMIENTO DEL COMPUTADOR:
CONCEPTOS BASICOS DE ELECTRICIDAD.

Voltaje

Se define como el trabajo requerido para movercanga eléctrica positiva desde un terminal
hasta el otro a través del dispositivo. La unidatwltaje es el volt(V) en el sistema MKS, que es
igual a 1 Joule/Culombio. La polaridad del voltajdiferencia de potencial se indica por medio de un
par de signos mas-menos. El signo mas-menos ncaitaipolaridad real del voltaje, sino que son
parte de una convencion que permite hablar sin giiedad del voltaje entre un par de terminales.
Para definir de manera correcta un voltaje en emehto debe constar de una magnitud y una

polaridad.

Corriente

Se define como una medida de la rapidez con quarlga eléctrica se esta moviendo de un
punto dado de referencia en una direccion espacifee unidad de la corriente en el sistema MKS es
el ampere (A), que es igual a 1 Culombio/Segundisirgbolo adoptado para indicar el sentido de la
corriente es una flecha junto al conductor. Lalféede la corriente no indica la direccion realftigd
de corriente, sino es parte de una convencion gumite hablar acerca de la corriente sin ambigiiedad
Para definir de manera correcta una corriente be @geoporcionar una magnitud y una flecha que

indique el sentido de la corriente.

Corrientes alternas

Los circuitos de corrientes alternas (término coméimte abreviado como CA) se basan en los
sistemas de distribucion de energia eléctricagemdio, en la television, y en otros dispositides
comunicacion, asi como en una amplia variedad derew eléctricos. El calificativo de "alterna”
significa que la corriente cambia de direcciéreraldndo periddicamente de una direccion a la otra.
Por lo general, varian de forma senoidal con ehgee sin embargo, las formas de onda complejas

pueden considerarse como combinaciones de ondaisiales.

Resistencia eléctrica.
Propiedad de un material eléctricamente conduatorigp cual una parte de la energia de la

corriente eléctrica que fluye por el circuito sevierte en calor.
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La unidad de la resistencia es el ohmio y su simbslomegack), los valores de las resistencias (de
carbon) se indican por un codigo de color estdadaptado por los fabricantes. Este codigo implica e
uso de 4 bandas o franjas y puntos de color emezbo de las resistencias. Este tipo de cddigo se
utiliza para resistencias &8V, ¥aW, 2W, 1W, 2W 'y 3W.

El color de la primera y segunda franja indicandidisas significativas, el color de la tercera fean
indica el multiplicador (nUmero de ceros que hag @iadir). Se emplea una cuarta banda para
designar la tolerancia. La ausencia de la cuanadadandica tolerancia de 20%. Normalmente las
resistencias de hilo bobinado y alta potencia apeth cédigo de color, y su valor en ohmios esta

impreso en la superficie del resistor.

cidigo de 4 bandas

Color 12 Banda 22 Banda 32 Banda Multiplicador Tolerancia
Negro O] 0] O] lohm
1 1 1 100hm | +1% (F)
Bl 2 2 1000hm | +2% (G )
Naranja | 3 3 3 1Kohm
Amarillo 4 4 4 10Kohm
- 5 5 5 100Kohm | S2 +0 5% (D)
6 6 6 iMohm | +0.25% (C)
7 7 7 10Mohm | +0.10% (B)
8 8 8 100Mohm | +0.05%
Blanco 9 9 9 1000Mohm
Oro 0.10 +5% (J)
Plata 0.01 |+10% (K)

0.1%, 0.25%, 0.5%, 1%,
cidigo de 5 bandas
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Condensadores o Capacitores

Basicamente un condensador es un dispositivo cdpaalmacenar energia en forma de campo
eléctrico. Esta formado por dos armaduras metapeaslelas (generalmente de aluminio) separadas
por un material dieléctrico.

Tipos de Condensadores

Se muestra a continuacion una serie de condensad®ites mas tipicos que se pueden encontrar:

1. Electroliticos. Tienen el dieléctrico formado por papel impregnadelectrolito. Siempre
tienen polaridad, y una capacidad superior a .1Sefabserva claramente que el condensador
n° 1 es de 2200 uF, con una tension maxima dgardba&5v. (Inscripcion: 2200 p / 25 V).
2. Electroliticos de tantaloo de gota. Emplean como dieléctrico una finisimiécpla de 6xido
de tantalio amorfo , que con un menor espesor tiarq@oder aislante mucho mayor. Tienen
polaridad y una capacidad superior a 1 uF. Su falengota les da muchas veces ese nhombre.
3. Depoliester metalizadoMKT. Suelen tener capacidades inferiores a 1 fghgiones de
trabajo a partir de 63v.
4. Depoliéster. Son similares a los anteriores, aunque con urepoode fabricacion algo
diferente. En ocasiones este tipo de condensadengesentan en forma plana y llevan sus
datos impresos en forma de bandas de color, recibieominmente el nombre de
condensadores "de bandera". Su capacidad suelerasermaximo de 470 nF.
De poliéster tubular. Similares a los anteriores, pero enrollados dadaormal, sin aplastar.
Ceramico "de lenteja" o "de disco". Son los ceramicos mas corrientes. Sus valores de
capacidad estdn comprendidos entre 0.5 pF y 4EmBcasiones llevan sus datos impresos en
forma de bandas de color.
7. Ceramico "de tubo". Sus valores de capacidad son del orden de lofapéaclios y
generalmente ya no se usan, debido a la gran dérivica que tienen (variacion de la
capaC|dad con las variaciones de temperatura)

oo

Inductancia

Se llama inductancia, al campo magnético que aneacarriente eléctrica, al pasar a través de
una bobina de hilo conductor, enrollado alrededoladnisma que conforma un inductor.

La inductancia depende de las caracteristicag$iglel conductor y de la longitud del mismo.
Si se enrolla un conductor, la inductancia aume@@n muchas espiras (vueltas) se tendrd mas

inductancia que con pocas.
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Ley de ohm
Establece que si a través de un elemento condsetbace circular una corriente (i), en los
extremos de dicho conductor se genera un voltdjgue es directamente proporcional a la corriente

que circula a través de él, y una constante deopcmmalidad llamada resistencia (R).

Nodo 6 Nudo

Punto de unién entre dos o mas elementos.

i, tig —ic —ip =0
Transformador

El transformador es un dispositivo para acoplamnergia de c.a. de una fuente a una carga. La
fuente se conecta al devanado primario Yy la carg@evanado secundario. En el proceso tienen lugar
ciertas transformaciones que dependen de la coongiruy de la relacion de las espiras o vueltas del
primario a las del secundario del transformador.

T ME hS I

E—m - U5

Lo 1
| S|

Prirmarino Secundario

Los transformadores tienen muchas aplicacioneslemtr@nica. Existen transformadores de

potencia, transformadores de audio, transformadtgeadiofrecuencia, entre otros.
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Un transformador ordinario se compone de dos o mé&sanados sobre un nucleo,
magnéticamente acoplados. Una tension de c.aadplientre los terminales de entrada o extremos del
devanado primario, produce una corriente en ésia €orriente crea un campo magnético variable
que corta las espiras del devanado segundariocigmlp en este una tension de c.a. Cuando se
conecta una carga entre los terminales del sedong@asa corriente por la carga.

En un transformador ideal con nucleo de hierrogexsr, que no tenga pérdidas de potencia,
sera cedida toda la potencia del primario a laacarg

P =Vxl VX, =V Xl

Aqui Vp e Ip son la tension y corriente del prinarespectivamente, y Vs e Is son la tension y
la corriente del secundario. En el transformadopsgirdida, la relacién entre la tension del primgri
la tension inducida en el secundario es la misnalguelacién (a) entre el nimero de espiras del

primario Np y el nimero de espiras del secundasio N

Si a=1, hay el mismo numero de espiras en el pignogie en el secundario y las tensiones que
aparecen entre los extremos del primario y el stsmim son iguales. Este tipo de transformador dle 1:
se llama transformador de aislamiento, de separacde acople.

Si a es mayor que 1, el nimero de espiras delapones mayor que las del secundario y
aparece una tension menor entre los extremos dehdario que entre los del primario. Este es el
transformador reductor de tension.

Si a es menor que 1, el numero de espiras dehdada es mayor que las del primario y
aparece una tension mayor entre los extremos dahdario que entre los del primario. Este es el

transformador elevador tension.

Diodos

Es un dispositivo semiconductor de dos termindlemjados anodo (A) y Catodo (K), que
permite el paso de la corriente en una sola dibadde anodo a catodo).
Estos dispositivos se pueden fabricar con dos tw@semiconductores, el silicio y el germanio. La
ventaja que tienen los diodos fabricados con gils que soportan mayores temperaturas que los de

germanio, pero tienen mayor voltaje de polarizadibecta (0.7V par&iy 0.3V paraGe).
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:

Distintos encapsulados de diodos.

Transistores

El transistor de union bipolar se construye cas tregiones de semiconductores dopadas,
separadas por dos uniones pn. Las tres regiordsnseninan: emisor, base y colector. Hay dos tipos
de transistores uno formado por dos regiones rrag@s por una region p (npn), y el otro consta de
dos regiones p separadas por una region n (pnp).

Distintos encapsulados de transistores.

El transistor tiene tres estados de trabajo: Codeduccion y saturacion. Cuando la corriente
gue circula por la base es cerg=0) se encuentra en estado de corte. El estadorakiccion es el
utilizado para amplificar corriente o voltaje, y &@ste se cumple que la corriente de colector ed au
la corriente de base multiplicado por la ganan@ktcnsistor llamado Bet®) (Ic=Ig*B); y en la
medida que la corriente de base se incrementaltejevale colector a emisor €¥) disminuye. En la
condicion de Saturacion la corriente de base sedramentado a tal punto que el voltaje colector a
emisor (\cg) ha llegado a cero y la corriente de colectoddgaldo a su valor maximo, en este punto el
voltaje colector a emisor de saturaciorcd¥ar) Y la corriente de colector de saturacion, no pued

incrementarse mas, a pesar de que la corrient@siediga creciendo; en este estado no se cumple la
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ecuacion @¢=Ig*p).

le=lg+lc ==> le=lg+ IB*B ==> kle*(B + 1) siB>>1 ==> Ele*B ==> k=l¢
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